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Conceitos

% Introduzido na decada de 60 pelo MIT

= Massachussets Institute of Technology

% Contrasta com o método de scanning

% Interrompe o fluxo principal da CPU
apos concluir a instrucdo em
andamento

% Hierarquica
XUm ou mais processos podem solicitar
atendimento simul taneamente
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Pode ser gerada por

% Pino de interrupcgdo externo.

leitura adicional & fortemente recomendada

% Timers de forma interna ou
ex terna

% Watch dog Timer

% Comunicacao Serial

% Por mudanca de nivel no PORTB
% Escrita na EEPROM
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Tratamento

% 0 endereco e fixo: Ox004
X Essa agcdo preserva o endereco de
retorno no registro Stack

XNo PIC o Stack & por hardware,
automatico e aceita atée 8 niveis de
chamadas tipo call ou 1nt

® leitura adicional & fortemente
recomendada

X Estruturas LIFO e FIFO
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Processo de interrupcao
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Preparando uma Interrupcao
% Usamos os registros INTCON e STATUS

INTCON (0Bh)

Bits | 7 6 o 4 3
Nomes dos bits| GIE EEIE | TOIE | INTE | RBIE

Power-on-reset (%] () (7] 7] A

Flags de
interrupgcao
(hdo restart)
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INTCON (0Bh)

Bit 7: GIE interrupcao global

X 1 - habilita todas as interrupcoes nhdo mascaraveis

X @ - desabilita todas as interrupcoes.

Bit 6: EEIE habilita interrupcdo de escrita na

EEPROM

X 1 - habilita interrupcao de escrita na EEPROM
X @ - desabilita.

Bit 5:

X1 -
X 8 -

Bit 4:

X 1
X @

TOIE interrupcdo de overflow do Timer O
habilita a interrupcao de TMRO
desabilita a interrupcao.

INTE interrupcao RBO/INT

habilita a interrupcao de RBO/INT

desabilita a interrupcao.
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INTCON (0Bh)

% Bit 3: RBIE interrupgdo por mudanca de nivel no PortB
(RB4 a RB?7)

X 1 habilita a interrupcgdo

X @ desabilita a interrupcgdo.

@

Bit 2: TOIF flag da interrupcdo por overflow do Timer @
X 1 ocorreu overflow (deve ser zerado no programa)
X @ nhdo ocorreu a interrupcgdo.
% Bit 1: INTF flag da interrupgto RBO/INT
X 1 ocorreu uma RBO/INT
X ndo ocorreu a interrupcgdo.
% Bit @: RBIF flag da interrupgto de mudanca de nivel no
® portB
X 1 ocorreu uma mudanca de nivel em um dos pinos
RB7:RB4 (deve ser zerado nho programa)

X @ ndo ocorreu a interrupcgdo.
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